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	本课程达到国际一流水平研究生课程水平的标志：

1、 师资方面：
主讲教师张师帅副教授自2006年开始，一直为研究生讲授“计算流体动力学（CFD）及其应用”课程，至今已有7届。在长期的课堂教学中积累了丰富的教学经验，曾多次荣获主讲教师、教学质量奖等荣誉。
任课教师中的郭照立教授、李学敏副教授和陈胜副教授均有在国外从事科研工作的经历，尤其是郭照立教授，负责过国家自然科学基金4项（含1项杰出青年基金），在“计算流体动力学”方面取得了杰出成就。
2、 教学内容方面：
“计算流体动力学（CFD）及其应用”课程的核心内容包括：计算流体动力学的基本知识、控制方程及其离散方法、离散方程的求解方法、网格生成与计算技术、湍流模型及其应用、边界条件的应用、GAMBIT的基本用法、几何建模的参数化、FLUENT的基本用法、FLUENT软件的应用举例及上机操作。同时还将介绍当前计算流体动力学的最新研究成果，以及同学们感兴趣的其它问题。
3、 教学方式方面：
围绕“计算流体动力学（CFD）及其应用”的核心内容开展教学工作，在课堂教学过程中，将充分利用现场教学、声像多媒体等手段，展示不同时期热流体仿真技术所取得的成就，最大限度地保证教学质量。
4、 教材方面：
采用英文教材+中文教材开展教学工作，英文教材采用世界图书出版公司2010年出版的Computational Fluid Dynamics。中文教材采用华中科技大学出版社2011年出版的计算流体动力学及其应用。英文教材主要阐述计算流体动力学的基本知识，内容涉及面广，知识面宽。中文教材的最大特点，是实用性强，它将计算流体动力学的最新理论和应用方法与典型商用软件结合起来介绍，使学生通过本课程的学习，掌握计算流体动力学的核心内容及典型商用软件FLUENT的基本用法。
5、 其它：
附上英文教材的章节目录。
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