表3．    控制系     学院（系、所）  硕士   研究生课程简介

	课程名称：交流电机控制原理与设计

	英文名称：AC Motor Control and System Design

	课程代码：184.507

	课程类型：■讲授课程  □实践（实验、实习）课程  □研讨课程  □专题讲座  □其它

	考核方式：         考试                     
	教学方式：讲授

	适用专业：      控制理论与控制工程        
	适用层次： 硕士 ■      博士 □

	开课学期：    秋季       
	总学时/讲授学时： 32  /  32   
	学分：2

	先修课程要求： 

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术专长

	沈安文
	教授
	控制理论与控制工程
	40
	工业自动化

	李叶松
	教授
	控制理论与控制工程
	37
	工业自动化

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	教学大纲（章节目录）：

1．概述  （2学时）

1．1  交流电机控制技术的发展概述 

1．2  变频调速的基本概念

2．交流电机数学模型  （5学时）

2．1  交流电机一般数学模型

2．2  坐标变换

2．3  垂直坐标系下异步电机数学模型

2．4  异步电机动态等值电路

2．5  垂直坐标系下同步电机数学模型

3．交流电机磁场定向控制  （5学时）

3．1 异步电机转子磁场定向控制原理

3．2 异步电机转子磁场定向控制系统实现

3．3 异步电机间接转子磁场定向控制方法与实现

3．4 同步电机转子磁场定向控制原理

3．5 同步电机转子磁场定向控制系统实现

4．交流电机直接转矩控制 （4学时）

4．1 异步电机直接转矩控制原理

4．2 异步电机直接转矩控制实现方法

4．3 同步电机直接转矩控制原理

4．4 同步电机直接转矩控制实现方法

5．现代交流伺服系统的基本组成（6学时）

5．1高效率的交流伺服电动机

5．2高精度位置传感器

5．3高效率功率变换器

5．4微机数字化控制

5．5高可靠性设计

6． 全数字交流伺服系统设计（4学时）

6．1 系统软硬件设计综合

6．2全数字交流伺服系统硬件设计

6．3全数字交流伺服系统软件设计

7． 现代交流伺服系统工程设计方法及参数校正（6学时）

7．1三相永磁同步伺服电动机线性化解耦控制模型

7．2交流位置伺服控制系统各控制环节的数学模型

7．3交流伺服系统电流控制方式分析与校正

7．4交流伺服系统速度控制器设计与校正

7．5交流伺服系统位置控制器设计与校正

7．6 现代交流伺服系统的辅助功能



	教材： 

秦忆，李浚源。《现代交流电机控制技术基础》，广州： 广东科技出版社
郭庆鼎，孙宜标。《现代永磁电动机交流伺服系统》，北京：中国电力出版社



	主要参考书：

 陈伯时，陈敏逊.交流调速系统.  北京：机械工业出版社,2002

 许大中. 交流电机调速理论.    杭州:浙江大学出版社,1991

 Leonhard W著,吕嗣杰译,陈伯时校.  电气传动控制. 北京:科学技术出版社,1993

 李永东.交流电机数字控制系统.  北京：机械工业出版社,2002

 陈坚. 交流电机数学模型及调速系统. 北京:国防大学出版社,1989



