表7．机械科学与工程学院研究生课程简介
	课程名称： 汽车运动与控制

	英文名称：Automotive Kinematics and Control

	课程类型：■讲授课程  □实践（实验、实习）课程  □研讨课程 □专题讲座 □其它

	考核方式：       考试                     
	教学方式：课堂讲授+研讨

	适用专业： 机械工程专业      
	适用层次： 硕士 ■      博士 □

	开课学期：   秋季 
	总学时/讲授学时：32/24 
	学分：2

	先修课程要求： 机械原理,现代控制理论,随机过程,汽车动力学基础

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术专长

	唐新蓬
	教授
	车辆工程
	57 
	汽车动力学

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	课程教学目标：

通过本课程的学习，使学生掌握汽车现代控制系统的理论和控制方法，增强其分析汽车动力学问题的能力,为今后研究、开发新型汽车及其控制系统打下良好的基础。
教学大纲（章节目录）：

第一章  现代汽车控制系统简介
§1.1  驾驶员辅助控制系统
§1.2  汽车主动稳定控制系统
§1.3  汽车的振动控制:主动悬架
§1.4  汽车自适应巡航控制系统
第二章 汽车轮胎力学
§2.1 轮胎的纵向力学特性
§2.2  轮胎的侧偏特性
§2.3  The Magic Formula 轮胎模型
§2.4  轮胎动态力学模型
第三章 汽车的纵向运动与控制
§3.1汽车的纵向运动特性
§3.2  ABS/TCS控制系统
§3.3  自适应巡航控制
§3.4  汽车路迹自动追踪控制系统
第四章  汽车电子稳定控制系统
§4.1 汽车的侧向运动特性
§4.2  汽车线控四轮转向控制
§4.3  汽车防侧滑稳定控制系统
第五章 汽车主动悬架控制系统
§5.1  汽车悬架特性
§5.2  半主动悬架及其控制
§5.3 主动悬架及其控制


	教材：  

Rajesh Rajamani. Vehicle Dynamics and Control. NY: Springer 2006


	主要参考书：

安部正人.汽车的运动和操纵,机械工业出版社,1998

郭孔辉.汽车操纵动力学,吉林人民出版社,1991
张洪欣.汽车系统动力学,同济大学出版社,1996

Reza N. Jazar. Vehicle Dynamics:Theory and Application. Springer 2009


注：每门课程都须填写此表。本表不够可加页


