附件6．       学院（系、所）国际一流水平 研究生课程简介
(中英文各一份)
	课程名称：现代交流电力传动系统
	课程代码：131.508

	课程类型：□一级学科基础课 (二级学科基础课 □其它：              

	考核方式：  考试                            
	教学方式：讲授

	适用专业：电力电子与电力传动
	适用层次：( 硕士  □  博士

	开课学期：秋季
	总学时：32
	学分：2

	先修课程要求：电机学 自动控制理论 电力拖动自动控制系统

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术方向

	张凯
	教授
	电力电子与电力传动
	40
	电力电子与电力传动

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	课程负责教师教育经历及学术成就简介：
张凯：于2001年在华中科技大学获工学博士学位。2004-2005年度赴加拿大University of New Brunswick进修一年。2006晋升教授。参加、主持国家自然科学基金面上项目各一项，并且完成了多项军用电力电子装置和系统的研制，曾获国防科技进步三等奖一次。2009-2011年主持研制了“蓝箭号”高速电力机车4×1.2MW牵引变流器。目前主要研究方向：电力电子与电力传动系统设计、仿真与控制技术、电力电子系统电磁兼容与干扰抑制技术。在国内外重要刊物上发表论文40余篇。

	课程教学目标：

通过本课程学习，令学生掌握交流电机的瞬态数学模型和基本的调速控制原理，为日后从事电力传动领域的研究工作打好基础。
课程大纲：（章节目录）
第一章 绪论
第二章 异步电机数学模型
§2.1 异步电机在ABC系统下的数学模型
§2.2  坐标变换及变换阵
§2.3  异步电机在两相dq坐标系下的数学模型
第三章 异步电机压频协调控制系统
§3.1 空间向量等值电路及其稳态形式
§3.2  异步电机恒压频比、恒磁链控制方式
§3.3  不同压频协调控制方式的性能比较
第四章  异步电机矢量控制
§4.1 MT坐标系下的基本关系、控制构想
§4.2  磁链观测方法
§4.3  矢量控制系统实现
§4.4  矢量控制系统仿真演示
第五章 异步电机直接转矩控制
§5.1  直接转矩控制的基本思想
§5.2  直接转矩控制的具体实现
第六章 异步电机转子变频调速
§6.1 转子变频调速的基本思想
§6.2转子变频调速的具体实现
第七章 同步电机数学模型
§7.1 同步电机在原始坐标系下的数学模型
§7.2  坐标变换与标幺化
第八章 同步电机磁场定向控制
§8.1 永磁同步电机磁极定向控制

§8.2 电励磁同步电机气隙磁场定向控制

第九章  同步电机自控频率调压调速系统
§9.1 同步电机自控频率调压调速系统基本思想
§9.2 同步电机自控频率调压调速系统具体实现

	1. 教材：陈坚，“交流电机数学模型及调速系统”，国防工业出版社，1989年


	主要参考书：

1. Bimal K. Bose, “现代电力电子学与交流传动(英文版)（Modern Power Electronics and AC Drives）”, 机械工业出版社, 2003年
2. 马小亮，“大功率交－交变频调速及矢量控制技术”（第2版），机械工业出版社，1996年

	本课程达到国际一流水平研究生课程水平的标志：

1、 师资方面：

任课教师具备丰富的教学经验，且在交流传动方面的研究达到国际先进水平。
2、 教学内容方面：

教学内容反映交流传动领域最新研究成果。
3、 教学方式方面：

结合板书和电化教学；设置仿真专题、设计专题；
4、 教材方面：

采用国际著名学者Bimal K. Bose的全英文教材做主要参考书。
5、 其它：



