表7．  船海   学院（系、所）      研究生课程简介

	课程名称：数字控制技术

	英文名称：DIgital Control theory

	课程类型：√□讲授课程  □实践（实验、实习）课程  □研讨课程 □专题讲座 □其它

	考核方式：       考试                       
	教学方式：讲授

	适用专业：轮机工程      
	适用层次： 硕士 □ √     博士 □√

	开课学期：  第二学期      
	总学时/讲授学时： 32 / 30  
	学分：2

	先修课程要求： 控制理论基础

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术专长

	徐国华
	教授
	自动控制
	47
	机器人控制、轮机工程

	向先波
	副教授
	自动控制
	34
	机器人控制、轮机工程

	课程教学目标：

帮助学生掌握数字控制基本理论和方法；引导学生掌握数字控制系统主要分析及设计方法；使学生掌握数字控制系统开发及应用基本技能。
教学大纲（章节目录）：

第一章  绪论
§1.1  数字控制系统的一般组成和结构
§1.2  数字控制系统分类
§1.3  数字控制系统特点
§1.4  数字控制系统发展概况
第二章  线性时不变离散系统
§2.1  线性时不变离散系统定义
§2.2  线性时不变离散系统建模
§2.3  由连续系统获得离散系统
§2.4  数字控制系统分析
第三章 数字控制器的模拟化设计之一
§3.1概述

§3.2连续设计及校正网络离散化
§3.3数字控制口的性质、频率响应、混淆现象
§3.4模拟校正网络的离散化方法

§3.5离散化方法比较
第四章  模拟化设计之二-PID调节器的数字化
§4.1  模拟化设计概述
§4.2  基本的数字PID控制
§4.3  数字PID控制的改进
§4.4  数字PID控制器参数整定
第五章 数字控制器的离散设计 

§5.1概述

§5.2数字控制器的离散设计方法

§5.3变换法设计

§5.4轨迹法设计
§5.5分析设计方法
§5.6最少怕控制系统设计
第六章 复杂控制规律设计
§6.1  纯滞后系统控制
§6.2  内模控制，前馈控制
§6.3综述控制设计
第七章 控制算法的计算机实现
§7.1硬件选择
§7.2数据采集与处理
§7.3控制算法选取与软件实现


	教材：  

Paul  Katz，Digital Control Using Microprocessors，Prentice-Hall International Inc


	主要参考书：

[1] 江秀汉、周建辉，计算机控制原理及应用，西安电子科技大学出版社，1995，8
[2]杨国安，数字控制系统分析，西安交通大学出版社，2008，2


注：每门课程都须填写此表。本表不够可加页

