表3．   控制系   学院（系、所）   硕士      研究生课程简介

	课程名称：智能控制

	英文名称：Intelligent Control Fundamentals

	课程代码：184.506

	课程类型：█讲授课程  □实践（实验、实习）课程  □研讨课程  □专题讲座  □其它

	考核方式：  考试                           
	教学方式：课堂讲授

	适用专业：控制系各专业及其他院系相关专业                
	适用层次： 硕士 █  博士 █

	开课学期：  秋季         
	总学时/讲授学时：  32  / 32    
	学分：2

	先修课程要求： 自动控制原理

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术专长

	王敏
	教 授
	控制理论与控制工程
	53
	智能控制与机器人

	黄心汉
	教 授
	控制理论与控制工程
	61
	智能控制与机器人

	王永骥
	教授
	控制理论与控制工程
	52
	智能控制

	
	
	
	
	

	教学大纲（章节目录）：

1、 概论（2学时）

1.1 人工智能

1.2 智能控制的进展

1.3 智能控制的研究领域与现状

1.4 智能控制的定义、特点与结构理论

2、 递阶控制系统（6学时）

2.1递阶智能机器的一般理论

2.2递阶智能控制系统的结构

2.3智能机器人系统的递阶控制模型

2.4递阶控制系统举例

3、专家控制系统（4学时）

3.1专家系统

3.2专家控制系统

3.3专家规划器的设计

3.4实时专家系统

4、模糊控制系统（4学时）
4.1模糊控制的数学基础

4.2模糊控制器的结构

4.3模糊控制器的设计

4.4模糊控制器的特性

4.5模糊控制器应用举例

5、神经网络控制系统（6学时）

5.1人工神经网络简介

5.2人工神经网络的结构

5.3人工神经网络示例及算法

5.4神经网络控制的结构和方案

5.5模糊逻辑、专家系统及神经网络在控制中的集成

5.6神经控制器的设计

5.7神经控制系统应用举例

6、学习控制系统（4学时）

6.1学习控制方案

6.2学习控制的某些问题

6.3学习控制系统举例

7、其他智能控制（4学时）

7.1仿人控制

7.2进化控制

8、智能控制的应用与研究展望（2学时）

8.1智能控制的应用领域与现状

8.3智能控制的发展

	教材：  

蔡自兴，智能控制，北京：电子工业出版社，2004

	主要参考书：

1、蔡自兴，徐光佑，人工智能及其应用，北京：清华大学出版社，2000

2、易继锴，侯媛彬，智能控制技术，北京：北京工业大学出版社，2001

3、刘金琨,智能控制,北京：电子工业出版社，2003.

4、李祖枢，涂亚庆，仿人智能控制，北京：国防工业出版社，2003


