表7．  图像     学院（系、所）      研究生课程简介

	课程名称：任务规划

	英文名称：Mission Planning

	课程类型：(讲授课程  □实践（实验、实习）课程  □研讨课程 □专题讲座 □其它

	考核方式：  考试                            
	教学方式：讲授

	适用专业： 理工文医各专业      
	适用层次： 硕士 (      博士 (

	开课学期：   秋季    
	总学时/讲授学时：  32 / 32  
	学分：2

	先修课程要求： 高等数学

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术专长

	蔡超
	副教授
	导航制导
	41
	图像处理，导航制导

	周成平
	副教授
	导航制导
	55
	图像处理，导航制导

	
	
	
	
	

	课程教学目标：

本课程以飞行任务规划为主要讲解内容，其基本理论和核心算法也可以在机器人、水面舰船、水下潜艇甚至临床医疗等多个领域得以应用。结合模式识别与智能控制专业的需求，深化导航制导与控制方向的认知与理解，为从事与本专业相关的科学研究打下基础。本课程主要包括以下几部分内容：任务规划的基本概念，任务规划中的数学优化方法，国内外任务规划的发展概况等内容。具体为：绪论，无人飞行器系统，任务分配，航迹规划，航迹评估及飞行推演，攻击效果评估，任务规划实例与进展。
教学大纲（章节目录）：

第一章  绪论
§1.1  任务规划的基本概念
§1.2  国内外任务规划的发展概况
§1.3  任务规划系统
第二章 无人飞行器系统
§2.1  飞行力学基本知识
§2.2  惯性导航及辅助导航原理
§2.3  无人飞行器系统
第三章 任务分配
§3.1环境与信息保障
§3.2 最优化任务分配方法
§3.3 动态环境任务分配
第四章  航迹规划
§4.1航迹规划系统
§4.2 状态空间
§4.3搜索策略与优化方法
§4.4确定型搜索方法
§4.5随机型搜索方法
§4.6协同规划方法
第五章 航迹评估及飞行推演
§5.1  航迹评价模型
§5.2  目标搜捕策略及捕获概率
§5.3  飞行推演
第六章 攻击效果评估
§6.1  攻击效果评估的意义
§6.2  攻击前评估
§6.3  攻击后评估

§6.4  攻击效果评估系统
第七章 任务规划实例与进展
§7.1  无人飞行器任务规划系统实例介绍
§7.2  任务规划进展与讨论


	教材：  
部分讲解内容来自： 《无人飞行器航迹规划》 出版时间：2008-01-03，出版社名称：电子工业出版社。

	主要参考书：

1． 关世义 《飞航导弹飞行原理导论》 航天科工集团公司三院 2001.11.01

2． 《任务规划技术》 巡航导弹系列译文集第十三分册  中国航天科工集团第三研究院第三0一研究所 2003

3． 蔡自兴，徐光佑 《人工智能及其应用》 清华大学出版社  1994

4． 王小平，曹立明《遗传算法》 西安交通大学出版社 2002.1

5． 郑昌文 《飞行器航迹规划方法》华中科技大学博士论文2003.9

6． 严  平 《无人飞行器航迹规划与任务分配方法研究》 华中科技大学博士论文2005



