
	课程名称：舰船运动仿真技术

	英文名称： Simulation Technology for Ship Motion

	课程类型：√□讲授课程  □实践（实验、实习）课程 □研讨课程 □专题讲座  □其它

	考核方式：考试                              
	教学方式：讲授

	适用专业：  轮机工程                 
	适用层次： 硕士√ □   博士√ □

	开课学期： 秋          
	总学时/讲授学时：  32  /   32  
	学分：2

	先修课程要求： 无

	课程组教师姓名
	职  称
	专  业
	年  龄
	学术专长

	李维嘉
	教授
	液压控制
	48
	液压控制、轮机工程

	唐国元
	讲师
	机械工程
	39
	仿真技术、轮机工程

	
	
	
	
	

	教学大纲（章节目录）：

第一章 绪论（1h）

第二章 仿真建模方法与VV&A（8h）

2-1概述

2-2系统的数学模型描述

2-3仿真模型的建立方法

2-4仿真模型的校核、验证与验收

第三章 仿真算法（8h）

3-1数字仿真的基本算法

3-2刚性系统与微分代数系统的数字仿真算法

第4章 3-3分布参数系统数值仿真方法

第5章 舰船运动仿真（15h）

4-1动力学模型的建立

4-2半实物仿真

4-3动感平台的控制

4-4体感滤波算法

4-5训练模拟器


	教材：  

仿真技术，吴重光主编，化学工业出版社，2000年


	主要参考书：

 仿真技术，吴重光主编，化学工业出版社，2000年


	该课程所属基层教学组织（教研室、系）专家小组意见，该课程是否适合硕士、博士研究生培养的需要？是否与其他课程重复，是否有稳定授课教师队伍。

该课程是轮机工程专业主要研究方向之一，适合硕士及博士研究生培养需要，与其他课程不重复，具有稳定授课教师队伍。同意开设。
专家组长

专   家                                                      年     月      日



